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İ, Amaç ve AmpsaiB

Bu teknik şmm^ıs İm İsparta simde kullanılmak U®ast gerekli olan teknik ekipmanların teni İri 
edilmesi amaçlanmaktadır.İ T , Û cbcİ Şaftlar

IJL3L Temin edilecek ekipmanları zm\%$tn yeni vs daha önce kullsm-dmamış olmalıdır, 
î -1,2, T©mîti edilecek ekipmanla? öreticiınin ea yeni üıüuü veya modeli olmalıdır,
İd  3 , Temin edilecek ekipman&ft&ft elektrikle çalışaater 230V veya USB şarj özettiğine 

sahip olmalı ve fennim için gerekli bağlantı kabloları ve âp&jutfcn ekipmanla birMkic
vgrİİtrıelidir.

13 A , Tmım edilecek ekipmanlans $psrastîlen en av 2 yıl olmalîdif.
143. Temin edilecek ekipmanlasın kullanımı sırasında nelem dikkat edileceğini ilişkin 

Iş sağlığı konuşunda bilgilendirici ve uyarıcı ıfadeffiâdal&r ilgili ekipmanların 
üaerîîîc. yaptftınlmalıdîr.

X Örüp listesi ve Tslsatk ÖzcSOrferi
Teknoloji Atölyelerinde kullanılmak ir^ere gerekli olası teknik ekipm&uknmn özellikler! ve 
adetiari aşağıdaki gibidir.

2*1* Motetlt ve KsfiMaıs Bersl fulleri

24.1. Robotik sst birbiri içine geçip takılabilen en m 520 parçadan oluşmalıdır,
2*0. Set içimle programlanabilen hah* motorlar, şarj edilebilir batarya, şarj kablosu ve çeşitli 
sensorler bufnzunahdır.
2,1,5, Sete ait tüm parçalar d l addk pmmkşım sulandırılarak: sakianabiieoeği mklmm tepsisi 
île birader büyük boy plastik kutu içinde gelmelidir.
2>! A  Setin kullanılacağı y&nb_m, uygulama ücretsiz indirilebilir nitelikte eğitim müfredatı ile
Mriilos snmdmahdîr,.

2,1.A FrşgrftaılMisfelisii Teehaic Büyük KUB ÖmMMmi
2 3 3 A, iOöMfe M4 326 KB RAM ) M FLASH işlemci
243-2. 6 Eksen Jlmskop Sensör { 3 eksen, şkssloronı̂ TgJ efesen jiroakop }2,1.33* riro&köp sesAir, dûtassma. $&ir&î düşüş yy sullanma ölçüm İeysfeOir.2*1.3 A  6 adet giriş/çıkîş porte. ( £ port yüksek hjpiıdır }
24*53, Fonlara takılan cicktroniklsri otomatik algılama ve kİmfiklesdlrme 2.1 .& 6. 4 bütünlü tuş takımı, maıfce* tuş 11 farklı renkte aydınlatmalı
2,13.1. 5x5 l İ ’ifi- Matris beyaz ekran. Her LED ayn ayn pnıgpurntanabürr. 
24*53* Hopariö?
2* 15A  USB, blnetootb iizmnâm iletişim,
23330- Kutımuo. içinden çıkan sete ait şarttı piiiic çalıştırılabilir.
2J3+I1. Hüb iıserlnde şarj durumunu gösteren ışık hunnun-,
24342* MiaroPython işletim sistemi.
2J,SJ3k SPİKE AFP uvgülaısıtsı aayeslıde aynı ara yüzden ban Serateh x3:mâî 
sözcük blokları i|ç hgm de Pyikm ile programlanabilme.
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Makcblock:Yazılım ve Programlaması Scratch 2,0 ve Arduino IDE île yapılabilir olmalıdır,Işık Sensörü, Buton, İnfrerad Alıcı, Uftrasonik Sensor, Çizgi İzleyen Sansar girişlerinesahipOlmalıdır,Byzzer, RGB Led, İnfrarsd Verici, İki Motor Portu çıkışlarına sahip olmalıdır.Besleme seçenekleri olarak; dâhili, şarj edilebilir, 3.7V DC lityum batarya ve4x 1,5VAA Seçenekleri olmalıdır,Bluetooth haberleşmeyi desteklemelidirEbatlar, 17x9x 9cm den büyük olmamalıdır.Toplam dhâz gövdesinin ağırlığı 340 gramı geçmemelidir,linin tek bir ana gövde Özerinde modüler birimlerin sökülüp takılmasına müsait olmalıdır.



TASARIM 81ECERİ M O m im l İHTİVAÇLARI İÇİM tEKNİK Ş m m m i

Robotîk Kpdiama Deney Seth

Dü nammfar üretici firma tarafından en m 2 îM} yıl, parça dahil tam garanti kapsamında
öüfnsdıdır.

Garanti süresince parçalı bakım ve onarım hizmetleri işçilik dâhi! olmak üzere ücretsiz yapılmalı 
destek hizmetleri yüklenici tararından bedelsiz olarak sağlanmazdır.

Yüklenici Ürünleri İdarenin göstereceği yere teslim etmelidir.

Teslim edilecek fiabotlk Kodlama Setlerine alt seri numarafsnnrn okluğu liste idareye teslim 
edilmelidir.

Tüm cihazlar için ücreti karşılığında sffeteşme tarihinden itibaren olmak koşutu ile yedek parça 
sağlama garantisi üretici firma tarafından verilmelidir.

Ön değerlendirme esnasında Yüklenicinin ve ürefîd firmanın kodlama setleri için taahhüt ettiğiTL cinsinden yedek parça birim fiyatla a. sözfeşmedea tarihînden İtibaren geçeri! olmak koşulu jîe garanti bitiş tarihînden itibaren 1{8T| vû küreyi kapsamalıdır.
Fiyat belirtilmeyen yedek parçaların tamamı ücretsiz olarak temin edilecektir, Garanti satış 

sonrası servis ve bakıma ilişkin sözleşmede yer almayan konulanda teknik şartname geçerilçür.

Robotîk kodlama set? 2 L PCB ÇİFT YÜZ PCB öterinde bütün komponentler montaj!? şekilde
olmalıdır.

Robotlk Kodlama seti üzerinde 5-İ2V Suzzef (küçük hoparlör) olmalı ve ana yüzeye lehim îte 
montaj !ı olmalıdır.

iRobotik Kodlşms seti üzerinde LDR (Foto Direnç) olmalı ve ana yüzmm tehîm He montajı? 
olmalıdır,

Rûbûtik Kodlama şefi özerinde RSS im  modülü şimali ve ana yüzeye fehim He monlajh 
olmalıdır.

Robotik Kodlama seti üzerinde m  M  4 adet Suton bulunmalı ¥€ ana yüzeye lehim ile montajı? 
olmalıdır.

Rabotik Kodlama seti özerinde en az S adet ted bulunmalı ve ana yüzeye lehim İte montajlı 
olmsUdır.

Robotik Kodlama seti üzerinde en az 1 adet 4 kanal Röle devresi bulunmalıdır

Röbstîk Koduma seti üzerinde en b i 1 adet Ekran olmalı,ekran t2c modül içermeli ve ana
yüzeye lehim îte montajlı olmalıdır.

Hmotîk Kodlama itti yarinde en az .1 adet mikradenctleyic! modül bulunmalı ve ana yüzeye
lehim tîo mo-htejii olmalıdır.



l$pgftsda bulunan robotik kodlama atölyesi Ipn ÎÎM) adet 3D yazsa ve fifament alınacaktır. 30 ya&cı 
ve filament özellikleri m  az aşağıdaki gibi öimaîtdir:

BâSlo Alârtu 22x22x25 cm den küçük olmamalıdır,

Cihaz Lop lam boy mu: 44x41x46.5 cm d(*n höyük olmamalıdır.

Oîi3Z toptam ağırlığn 8.6 kg dan büyük olmamalıdır

ISÖmm/s maksimum uç hareket hızma ulaşabilmeKdir.

U 5  mm PIATPU,ABS materyal fer İte çalışmaya uygun olmalıdır.
220Y 5Q-6GHz besleme gerilimi ile çal iş malidir.

0.4mm nozzle çapma sahip olmalıdır.

O.lmm hassâ&ryete «hip olmalıdır.
Bilgisayar bağlantısı yp da 5D Kart îte çalışabilir olmalıdır.

Mm  Hsszic Sıcaklığı 2S5 Dereceye ui aşabilmelidir.

Max Tabla Sıcaklığı 110 Dereceye ulaşabilmeHdİr.

FBament:

Materyal cinsî PtA olmalıdır.

Fnâmnnt çapı İ/ÎS mm ©İmalıdır,Fiîa merttin Işteıti sıcsfdiğ? 2üö * 230 c  olmalıdır. Fiisment ışıl dengesini kofyyâfeîfscsk yapıda öimaiıdır.
Her mataradaki not malzeme ağırlığı 1GÖÛ gr olmalıdır.

Materyalin ısıl genleşme katsayısı elde edilmek istenen modelin Üretilmesini engel terneyeeek 
oranda küçük olmalıdır.

Materyal homojen yapıda olmak, baskı-sırasında runzlâdan sabit ve dengeli bîr mateme akışına 
engel olmamalıdır.

R06ÖTİK Kö o lâM â  A J ö m m l İHTlYAÇLAfti İÇİM TEKNİK ŞARTNAME



2,2ı Gealşkwe Seti2,2,2. Hsr bir genişleme seti 6Ö0t'deft lasda parçadan üteşiit, 2.23. Ana sette yer almayan ekstra parçaları da içerir,
Z2A* 1 adet Techrüc Renk Sösonrfı içerir 2*2*5. l  âdet Tecimle Büyük Açılı Motor içerir.


